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Engenharia de Controle e ENG.

~ PUC-RIO
Automacao

* O curso integra conhecimentos de eletronica, mecanica € computacao/informatica,
visando capacitar os alunos a atuarem em temas altamente demandados pelo
mercado de trabalho atual, tais como automatizagao e controle de plantas industriais,
projeto de sistemas robdticos, técnicas de inteligéncia artificial € desenvolvimento de
robds autbnomos.

Vocé serd capaz de gerenciar tecnicamente projetos interdisciplinares em um
mercado abrangente, que vai de empresas de automacao predial a industria de Oleo
e gas, passando pelos processos das industrias agricola, médica e farmacéutica.

Vocé tera atividades "mao na massa” desde seus primeiros periodos na PUC-Rio, tais
como as equipes de competicao Riobotz e AeroRio, reconhecidas e premiadas
internacionalmente. Além disso, também pode participar de diversas atividades de
iniciagdo cientifica, atuando em grupos de pesquisa que contribuem para 0 avango
das fronteiras do conhecimento.
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Atencdo: Esta grade curricular é preliminar e ainda podera sofrer modificagdes
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